& smon
MOTORES TUBULARES

aw i




RTS K mon

Cuadro orientativo de peso

DIAMETRO DIAMETRO EJE PESO
MOTOR PAR MOTOR HABITUAL PERSIANA
35 mm. 10 Nm. 40 mm. 20 Kg.
45 mm 20 Nm. 60 mm. 35 K(g.
45 mm 30 Nm. 60 mm. 50 Kg.
45 mm 40 Nm. 60 mm. 70 Kg.
45 mm 50 Nm. 60 mm. 90 Kq.
59 mm. 100Nm. /0 mm. 150 Kg
59 mm. 120Nm. /0 mm. 180 Kg
92 mm. 300Nm. 100 mm. 340 Kq.

ATenemos todos los accesorios necesarios para su
montaje

ANuestros motores pueden instalarse con mando a
distancia.

ALos motoresStrongMotor han pasado los controles
de calidadRoHS CE,TUV GS.




% STRONG

SERIE SM35

Para eje de 40 octogonal

MODELO SM355

Final de carrera mecanico

PAR  VEL.
MODELO MOTOR (R.P.M.
(N.m ) )
SM35 -3S 3 28
17
SM35 -6S 6 -
SM35 -10S 10 17

DIAM.
(mm)

35
35
35

TENSION
(v /Hz)

230/50
230/50
230/50

POT CORRIEN

(W)

92
92
115
126

TE (A)

0,4
0,4
0,5
0,55

- l"...-l

ESTORES
PERSIANAS
TOLDOS
TIEMPO N©°
. PROTEC. ypuy  LONG
(MIN) GIROS
4 P44 28 495
4 P44 28 495
4 P44 28 495



%‘ STRONG

SERIE SM45

Para eje de 60 octogonal

MODELO SM455

Final de carrera mecanico

ESTORES
:
(
PERSIANAS
3 4
% TOLDOS
(0]
PAR " VEL.  DIAM. TENSION POT CORRE 'EMPO oootec. N Lone
MODELO = MOTOR p by (mm)  w/Hz) (W) NTE(A) MAX (IP) MAX = (mm)
(N.m ) (RPM (MIN) GIROS
15 115 05
SM45 -10S 10 - 45 23050 o 2 4 P44 28 475
15 115 05
SM45 -10S1 10 - 45 23050 o 0 4 P44 28 525
15 138 06
SM45 -20S 20 - 45 23050 o 0 4 P44 28 475
15 138 06
SM45 -20S1 20 - 45 23050 o 0 4 P44 48 525
SM45 -30S 30 15 45  230/50 161 0.7 4 P44 28 525
SM45 -30S1 30 15 45  230/50 161 0.7 4 P44 48 575
SM45 -40S 40 12 45  230/50 161 0.7 4 P44 28 525
SM45 -40S1 40 12 45  230/50 161 0.7 4 P44 48 575
SM45 -50S 50 12 45  230/50 184 0.8 4 P44 28 525

SM45 -50S1 50 12 45 230/50 184 0,8 4 P44 48 575



% STRONG

SERIE SM45

Para eje de 60 octogonal

MODELO SM48M

Final de carrera mecanico con maniobra de emergencia

&
" =
ESTORES
e J
i _"‘\
—_,_r'"-"
: -l
- = PERSIANAS
- »
TOLDOS
|
PAR CORRI TIEMPO N©°
MODELO MOTOR (R\I/DEI\I;I') ?r:quN)I' T(I\E/l\/ﬁ;())N I(DV%T ENTE MAX. PR(?F;I;EC' MAX I(‘n?g)G
(N.m ) S (A) (MIN) GIROS
15 138 0,6
SM45 -20M 10 45 230/50 4 P44 28 605
17 161 0,7
SM45 -30M 30 15 45 230/50 161 0,7 4 P44 28 635
SM45 -40M 40 12 45 230/50 161 0,7 4 P44 28 635

SM45 -50M 50 12 45 230/50 184 0,8 4 P44 28 635



MODELO SM4&

% STRONG

SERIE SM45

Para eje de 60 octogonal

Final de carrera mecanico con receptor de radio

PAR
MODELO  MOTOR (R\I/DEI\I;I.)
(Nm ) Vo
SM45 - 30E 30 15
SM45 - 40E 40 12
SM45 -50E 50 12

DIAM.

(mm)

45

45

45

TENSION

(v /Hz)

230/50

230/50

230/50

i
2

CORRI  TIEMPO
ENTE MAX. PR(?PT)EC'
(A) (MIN)
0,7 4 IP44
1,1 4 IP44
1,2 4 IP44

ESTORES

PERSIANAS

TOLDOS

N©
MAX LONG

slzes | 0
28 630
28 630

28 630



SERIE SM59

Para eje de 70 octogonal

MODELO SM595
Final de carrera mecanico

TOLDOS
PERSIANAS
PERSIANAS
COMERCIALES
PAR VEL. CORRI TIEMPO N©
MODELO MOTOR (R.P.M. [()rLAm'V)" T(f/'\/'l‘:"zc))'\' (PVS)T ENTE MAX. PR(?PT)EC' MAX (Lrgr';'f
(N.m .) ) A)  (MIN) GIROS
12 276 1.2
SM59 -60S 60 50  230/50 ! 4 P44 28 680
15 209 1.3
12 209 13
SM59 -80S 80 50  230/50 4 P44 28 680
15 322 1.4
SM59 -100S 100 12 50  230/50 22 | 1.4 4 P44 28 680
SM59 -120S 120 12 50  230/50 368 1.6 4 P44 48 680

SM59 -140S 140 9,5 59 230/50 414 1,8 £ IP44 28 645



